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D -02.01.01
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyece wykonania i
odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robotprzebudowa drogi gminnej ( Popiotdwka-Ostra Géra.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatwy |
modernizacji drég i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okidenia zostaty podane w SST D-02.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podize nawierzch-
ni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji narziehni podatnych i pétsztywnych powinien charakzery
wat sig grupm nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalezy podtaze
doprowadzt do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.0 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéédono w SST D-02.00.00 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w SST DOOZ0 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowadzenia ro-
bot, a naprawa uszkodzewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoish, podcecia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty ozrmym stopniu przydatrci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spasdibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od po-
wyzszego wymagdania, uzasadnione skomplikowanym ukiagerstw geotechnicznych, wymaga zgodyyn
niera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile dynier dopydci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, 2yaje odpo-
wiednio zabezpieczyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldtraiemnych powinno spetriiavymagania, doty-
czace minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigzh

Minimalna wartd¢ | dla kategorii ruchli
KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Na gkbokaici od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 70,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniag wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnigte przez bezpwednie
zag;szczanie gruntéw rodzimych, to najepodj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podény umdliwiajacego
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uzyskanie wymaganych wastd wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigodki, o ile nie g okreslo-
ne w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do @tkog Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ndgtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbwarstwy gruntu (nadktadu) powy-
z€j rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6i,3m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynng¢ budowlan. Moze odbywé sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spo-
woduja uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy wa-
runkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-02.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzemjadndci z wymaganiami okégonymi w dokumen-
tacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdliwag: nalezy zwrdcié na:
a) sposo6b odspajania gruntéw nie pogargzaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét iigitozakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-02000kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0200plkd 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w SST D-02.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj,

— rozplantowanie urobku na odkiadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w SST D-02.00.00 pkt 10.



