D-10.01.05
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji TechniczngSST)

Przedmiotem niniejszej SzczegGlowej Specyfikadghfieznej $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t zganych z
regulacy pionovy studzienek ugrlzeér podziemnychv zwigzku z przebudowa drogi gminnej na odc. Ostra Gora -
Sitkowo zlokalizowanej na erenieGminy Korycin i Gminy Janow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stomawggako dokument przetargowy i kontraktowyzypr
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdlowe] Spemjii Technicznej dotygzej regulacji pionowej studzienek aolzer
podziemnych obejmyjwykonanie pionowej regulacii istrieych naziemnych elementdw agizer infrastruktury technicznej
(wiazy studni kanalizacyjnych, studzienki zaworéegdacigowych i gazowych).

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okélenia @ zgodne z obowzujcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w SST
D.M.00.00.00 ,\Wymagania ogoine”.

1.5. Og6lne wymagania dotycyce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakioh wykonania oraz za zgodi@ Dokumentagj Projektove, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania datyezob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ejoin

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne dotycgce materiatow
Wymagania ogélne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagiane”.

2.2, Materiaty do wykonania rob6t

Materiatami do wykonania robét @hjch zakresem niniejszej SSE s

- beton,

- cegta kanalizacyjna,

- Zaprawa cementowa.

Do wykonania rob6t obfych zakresem niniejszej SST ima zastosovéanne materiaty, po wcaeiejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogélne dotycgce spratu
Wymagania og6lne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2. Sprat do wykonania robét
Roboty zwizane z pionowregulacy naziemnych elementdw ydzeh infrastruktury technicznej nalgwykonywa recznie
przy zastosowaniu udzer pomocniczych np. mtotéw pneumatycznych i innyekezeptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycce transportu
Wymagania ogélne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagiéne”.

4.2. Transport materiatow
Nie okréla sk szczegolnych wymadalla transportu materiatéw niezimych do wykonania robét okdenych w niniejszej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.BDOID ,Wymagania ogoine”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementawz adzen infrastruktury technicznej



Regulag} naziemnych elementéw gdzen infrastruktury technicznej nalewykona przy zastosowaniu cegly kanalizacyjnej,
betonu lub innych zaakceptowanych przez Inspaiiaraoru materiatéw, po odsteciu regulowanych elementéw i ich
demontau, dostosowyic wysokad¢ posadowienia /z doktaditiy +5 mm/ do wymaganego poziomu, zgodnego z Dokumegntacj
Projektovy lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu rob6t teren wokét regulowanych elegvenilery doprowadz do stanu pierwotnego (wyprofilowezagscic
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe|hgpektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci rob6t

Ogolne zasady kontroli jaé robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjoin
6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1. Sprawdzeniezytych materiatow
Sprawdzenie materiatdw ngstje poprzez poréwnanie ich cech z wymaganiamilokseni w Dokumentaciji Projektowe).

6.2.2. Sprawdzenie zgodfw z Dokumentaaj Projektow
Sprawdzenie zgodém z Dokumentagj Projektovy polega na poréwnaniu wykonywanych i wykonanycltrab
Dokumentagj Projektovy oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgddnoa podstawie ogizin i pomiarow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.@ROBVymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovg wykonywanych rob6t zgodnie z Dokumengdejojektovy i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementéwgdea infrastruktury technicznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.@D0GVymagania ogdine”.

8.2. Spos6b odbioru robot

Roboty ohjte niniejsz SST obejmuaj

- odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiér ostateczny,

- odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00négjania ogéine™.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyee podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatdoi podano w SST D.M.00.00.00 ,\Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platndg¢ za 1 szt. (sztylk regulowanego naziemnego elementgdae infrastruktury technicznej nalgprzyjmowa zgodnie
z obmiarem i ocepjakaici wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiardada.

Cena wykonania robét obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- odslongcie i demontaregulowanego elementu,

- pionovy regulacg regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 206-1 Beton . € 1. Wymagania, wigiwosci, produkcja i zgodrio.



